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(32-5 : Déterminer la liaison équivalente a un
ensemble de liaisons.

Approche cinématique analytique.

\_ /




 Déja abordé de maniere « instinctive » lors d’un précédent
chapitre.
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* Mais nécessité d’une approche plus rigoureuse.

* Deux exemples : | 7 4
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Patin a rotule
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 Modélisations:

Patin a rotule e
?

Liaison rotule
de centre O

Liaison appui plan
de normale z

7
o
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* Modélisations :

Pivot glissant d'axe(A, 2)

Chariot de cordeuse

==Y

Pivot glissant d'axe(B, Z)
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* Modélisations :

2 CAS BIEN DIFFERENTS !!!
LIAISONS EN SERIE #LIAISONS EN PARALLELE

° Pivot glissant d'axe(A, Z)

Liaison rotule
de centre O

() Ap

Liaison appui plan
de normale z
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 (Cas de liaisons en série : les libertés « s’additionnent ».

a condition que la Leq soit normalisée

La liaison Leq est identifiée a partir de son torseur cinématique associé.

par la relation de

{VLeq }= {Vs/o }= {V3’2}+ {V2”}+ {VUO} é composition des é

mouvements
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 (Cas de liaisons en série : les libertés « s’additionnent ».
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équivalent a une liaison ponctuelle de normale 2z

U
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e Cas de liaisons en // : les libertés « se contraignent ».

Li/o enA

L
— O=0

a condition que la Leq soit normalisée

L1/0 enC

La liaison Leq est identifiée a partir de son torseur cinématique associé.

| Visad=-Vao}- ViR - Vis - vis} |
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e Cas de liaisons en // : les libertés « se contraignent ».
0

Z

{VLeq} = {V2/1} = {Vz /1LA} — {V2/1LB}
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e Cas de liaisons en // : les libertés « se contraignent ».

0 0
{VZ/ILA}= { 0 0 } =
2 wz,2/1 Vz,AeZ/l B,

0 0
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5 Wz2/1 VYzBe2/1 B,

> a. wz,2/1=0
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* Réinvestissons ces nouvelles compétences sur le systeme du
fauteuil TopChair.
* Liaison équivalenteentrelet2?




